The AGILE system^1

Jiří Hana

Contents

1 Introduction 40

2 User’s point of view 40 2.1 Sample text . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 40 2.2 Creating the text model . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 40 2.3 Generation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41

3 General structure of the system 45

4 T-Box & A-Box 45 4.1 T-Box . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 45 4.2 A-box . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 49

5 Text and sentence planners 50 5.1 Text-planner . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 50 5.2 Sentence-planner . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 52

6 Grammar 52 6.1 A Grammar in KPML . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 53 6.2 Grammars in Agile . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55 6.3 Lexicon . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 56 6.4 Morphology . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 57 6.5 Example – Cardinal Numerals . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 58 6.5.1 Analysis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 58 6.5.2 Implementation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59

7 Evaluation 63 7.1 Usability of the system . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63 7.2 Text quality – acceptability . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 65 7.3 Text quality – grammaticality . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 65 7.4 Linguistic coverage . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 65

8 Acknowledgement 66

1The work reported in this paper has been supported by the INCO-COPERNICUS Programme of the European Commission, Grant No. PL961104.